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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (OST) s wymagania ogoélne dotyseze
wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ohb@wjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumeamefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaab6t na
drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacbjewo6dzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggpmwymagania ogélne, wspélne dla robot eiagh
ogoélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi prz&DDP dla poszczegdlnych asortymentow robot
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnypec/fikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robét, ustalenia datyéavniez dla SST sporalzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okrélenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catcgé¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus
ziemny, wzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugas¢ mostu - odlegic miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegtadc¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwe].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddudob postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (morm@awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayiizeana do usurcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaapatrzony pieckia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych,
stuzacy do notowania zdaraei okoliczndici zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw rob6t, przekazywania potece innej korespondencji technicznej pauaizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkimdenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.



1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, 0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwoa), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ax¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwmpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktna

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutpahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrodj nioscy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksizce obmiarbw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdapo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsltych do przejmowania i rozktadania ofp@n od ruchu

na poditae gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) a) Warstwascieralna - gdérna warstwa nawierzchni poddana b&edaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstw scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) ¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa zalta do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) d) Podbudowa - dolna &% nawierzchni shica do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie skiada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) e) Podbudowa zasadnicza - gorngdcpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem gatek podiéa. Maze zawieréd
warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) g0 Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktéréjglym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skoitk
dziatania mrozu.

h) h) Warstwa odcinata - warstwa stosowana w celu uniedivsienia przenikania cgtek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni kacej powyej.

i) i) Warstwa odgzapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitgie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunleldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowawapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodié - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesa
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imordwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wsdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapiow, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podie nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zagey pod nawierzchai do gkbokdici
przemarzania.



1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pialtolezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unmtiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Ilayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ghtazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleménbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksat@irowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanosiutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktada sic z petnejsciany, stupoéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporzrlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @¢gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegftomicdzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadbi) osi podtinej, obejmuje catkowitszerokéé¢ konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradchodnikbw mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielagej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichédgio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjma lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie mae polega na
wykonywaniu robot zwizanych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynniei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumenta@j projektova, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniapmawnymi i administracyjnymi, lokalizag;j i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyviaitr
na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowaetizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uadigiajacym podziat na dokumentagprojektovs:
- - Zamawigcego; wykaz pozycji, ktdre stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,



- —  Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkatekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich §
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej daolentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoéinych dokumentow obhpuwe kolejngé ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotni Inzyniera/Kierownika projektu, ktoéry podejmie deayzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiarow oksonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentagcprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweiraéntoéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekracza
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i
wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie ogzkWykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i relmwea (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyméastniejcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kokiua & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robaét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien bya bieaco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyankgzdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsgay
ten sposéb bezpieazstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczme Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Imyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktowvy.

b) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientanaalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywad tymczasowe umgizenia zabezpieczge, w
tym: ogrodzenia, pgcze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeeinne srodki niezlzdne do
ochrony robé6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhiwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony zyimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mifazdow i maszyn pracgych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktova.



1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zng i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcagbzie:

a) a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mae na celu stosowanieg¢sido przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazidie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynid@ch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychasepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1) 1) lokalizagj baz, warsztatdéw, magazynéw, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,

2) 2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw mgzh pytami lub substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pytamii gazam
c) ¢) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszemibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dxla sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dospem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgnmgarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkway.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlowéralowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a pekaiczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgodt na wycie tych materiatéw od wéaiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalto jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawsaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochepimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddasych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zege
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeayiEmninstalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zam rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmezzwitocznie powiadomi #yniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze oraglbie z nimi wspélpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzsh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabugaweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétimp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wlasko i drég
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowésic do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelieelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo faddiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulizie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mée
polect, aby pojazdy nie spelnigje tych warunkow zostaly usgteé z terenu budowy. Pojazdy powogie



nadmierne obaienie osiowe nie d¢gla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldsie terenu
budowy i Wykonawca dxizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgaie, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagiakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia eywane do robot
od daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robét przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymameinno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjielementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie dgniera/Kierownika
projektu powinien rozpoez roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zvwazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tysbhtanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urmzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie
informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez kyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnoweanos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktore spethia
maja materialy, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyata norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaoemy i przepisy $ paistwowe lub odnosg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpdpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jréwny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez igniera/Kierownika projektu. Rinice pomedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenmiglowy lgda uwazane za wiasng Zamawiajicego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokeé¢ kwoty, o ktdr nalery zwiekszy¢ cere kontraktovd.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgjrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecezyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport
oraz inne uradzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajicego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkawgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdét, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,



szczegotowe informacje dotygz proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniz odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z daneg@dta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z
danegazrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposéb ggly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materialéw zezrodet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajica raporty z badéa terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgmzez siebie metedwydobycia i
selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmatfitpaistwowej i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatéw
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydahymateriatow, dzigmwy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych kda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekulgwacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad aydpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowad zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chytealzyska na to piserrzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdw do innych roboét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio przewéctowany (skorygowany) przezAyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie gaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badwymaganych przez #myniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mstedo czasu gdydula one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zamlgoswop jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatl@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglov miejscach zorganizowanych
przez Wykonawg i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwaérni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wieiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidone;j
partii materiatéw pod wzgtem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz byc¢
spetnione nagpujace warunki:

a) a) Ilaynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekgciji,

b) b) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych do realizadjit,

c) ¢) Jeeli produkcja odbywa eiw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien lédyzgodny z ofeet
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilégci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przaegiera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowimi do pracy. Powinien Mgy zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$¢ wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiylmera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaru
uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantace zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iizyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych rob6t i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkrg/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachzylmera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
Uumow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydabspetnid wymagania dotyexe przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wd i innych parametrow technicznycl$rodki
transportu nie spetige tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtliowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, diaagodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodpnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyezew planie i wyznaczenie wysodm
wszystkich elementéw robd6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fiinie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostanusunegte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze skt skutkiem btdu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wgsckprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakéw za ich dokladnét.

Decyzje Imtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoiwe SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialéw i robét, rozrzuty normalnie wggtjace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakoi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oké&¢, zamierzony



sposob wykonywania robét, mlwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pwmucy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golra opisujca:

- —  organizag wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaaobot,

- — organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- —  sposob zapewnienia bhp.,

- — wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- — wykaz os6b odpowiedzialnych za jéko terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robét,

- - system (sposéb i procedumproponowanej kontroli i sterowania jakt wykonywanych
robét,

- —  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlgmiowadzenie bad,

- - sposOb oraz forgngromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steraggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposob i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- - wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techpiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— — rodzaje i ilé¢ srodkoéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— —  spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpubeaty ich wiasciwosci w czasie transportu,

— —  sposOb i procedampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uggze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robdét,

- —  spos6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigné
zalazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢ézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzymier/Kierownik projektu mge zaada® od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtdbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniagca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dekumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprat badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych urzdzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zsi niedociagnigcia te lyda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatow i dépiue do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&: tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Bagaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prétygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdry¢ z jednakowym prawdopodolfistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedan dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone prz#ykonawg do bada wykonywanych przez



Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb za#kwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadZadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budgz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usuntte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawday.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca prasust
na pémie ich wyniki do akceptacji ltyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wy@ami
bada jak najszybciej, nie piej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prieganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmva kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozegz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ebzie ocenid zgodndé materialtdbw i rob6t z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych haklantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgorébki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgéddnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektove i SST. Mae réwnie zleck, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych baftlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiada;

1. 1. certyfikat na znak bezpiedzeva wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz whéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. 2. deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- —  Polsk Normg lub

- - aprobat techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioPolskiej Normy,

jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiowihzujagcym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kinca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpujcymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeba dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarastajny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechniky, w porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.



Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
-  dag przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonograméw robét,
- —  terminy rozpocgia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,
przebieg robdt, trudid i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,
uwagi i polecenia ltyniera/Kierownika projektu,
daty zaradzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
- - zgloszenia i daty odbioréw robét zanidaich i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robét,
- —  wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- —  stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
- —  zgodnét rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,
- - dane dotyee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania
robot,
- — dane dotyeze sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
- - dane dotyege jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementow budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,
— — inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgl Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przepdeeasg w sposob aglty w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do ksiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéi materiatldw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lkda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jédio Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie Irzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
a) a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,
b) b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) ¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzeciritine umowy cywilno-prawne,
d) d) protokoty odbioru robot,
e) e) protokoly z narad i ustale
f) f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawtedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Irayniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot hdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&otacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamieniu Ireyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaiki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obamku ukmczenia wszystkich robét. 8dne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robéteulzie przeprowadzony z e€ztaoscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dilugcsci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maa by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestuicych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposOb aigly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé
w przypadku wysfpowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi kzda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bgda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radgy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) a) odbiorowi rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu,
b) b) odbiorowi cgsciowemu,
c) c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $§db i jakosci
wykonywanych robo6t, ktére w dalszym procesie readjizulegra zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego pospu robét.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizka budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawmiav
konfrontacji z dokumentagjprojektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci rob6t. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobdt dokonuje trynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez kyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przgicia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznazz@rzez Zamawiagego w obecrizi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddiajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafdlai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodcio
wykonania rob6t z dokumentagprojektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapogikaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ramitpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t aegowych lub robot uzupetniggych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jakad¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndehkiacy projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji
i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo ruchu, komisja dokona patena,
oceniajc pomniejszon wartags¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokét odbioru

ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowa nastpujace dokumenty:

1. 1. dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzidzona w trakcie realizacji umowy,

2. 2. szczegotowe specyfikacje technicznedgmwowe z dokumentow umowy i ew. uzupehgaj lub
zamienne),

3. 3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. 4. dzienniki budowy i kgiki obmiaréw (oryginaty),

5. b. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badaznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. 6. deklaracje zgodéw lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZ],

7. 7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidiapomiaréw zadczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ,P

8. 8. rysunki (dokumentacje) na wykonaniedtotowarzyszacych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robot wiécicielom
urzadzen,

9. 9. geodezyjninwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. 10. kopi mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigdd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomieg Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyaibdt zwiazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczhgto



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaenama jednost& obmiarovy
ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopwodstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczalttowa pozycji kosmsowe] ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skiadeg sé na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlf obejmowé:

— —  robocizr bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,
- - wart@¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymesyaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
- —  wartd¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— —  koszty pé&rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- —  podatki obliczone zgodnie z obawmijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymagea ogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organjizachu obejmuje:

() (a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh zmian i uzgodniewynikajacych z posipu
robot,

(b) (b) ustawienie tymczasowego oznakowanignietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) (c) optaty/dzierawy terenu,

(d) (d) przygotowanie terenu,

(e) (e) konstrukejtymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier, oznakowgi drenau,

(fH () tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaajihu obejmuje:

(a) (a) oczyszczanie, przestawienie, przykryadisunecie tymczasowych oznakowaionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) (b) utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:

(a) (a) usuricie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

(b) (b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawodwldne (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z féejszymi zmianami).

2. 2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa?{201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13B0z. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogaghblicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 zZjoejszymi
Zmianami).
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punkt@ysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegOtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét na drogach krajowych i wojewdédzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchoda:

a) a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego sokgciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punkt@myznaczenie osi),

c) ¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysakmwvych (reperéw roboczych),

d) d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwadghrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
spos6b utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzewyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ackrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiaicy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzgiez usytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdéwne trasy - punkty zalamania osi trasnky kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigélne” pkt 1.4.



1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w agsiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie érednig; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isgméej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostaty.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysal@vych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
- —  teodolity lub tachimetry,
- —  niwelatory,
- — dalmierze,
- - tyczki,
- - faty,
- —  tamy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &byvykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizack i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagts@ odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformadwanzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bddy te powinny by usunete na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irnzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bymieniane przed pogijiem odpowiedniej decyzji przez dyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikkge z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostagwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.



Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia robdtnstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pllawidlowej realizacji rob6t nate do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osassy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne frony by zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowihzane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odle§topomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokociowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorsipowinna by odpowiednio zmniejszona, zafee
od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalwy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowe;j i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze nma wykorzysta punkty state na stabilnych, istriejych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesipocze naley zalazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucmaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taks doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojra w nawhzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngiwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrgonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtrdo w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ¢bszych
niz 1 metr. Odlegt&t miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektovy.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) a) wytyczenie osi obiektu,
b) b) wytyczenie punktéw okikajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétioprzyczétkow i
filarbw mostow i wiaduktow.



W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtgela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych
nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jest&za obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- —  sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiy i punktow wysokéiowych,
— —  uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- - wyznaczenie dodatkowych punktéw wysakowych,
- — wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewdnyna wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- —  zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, rodla ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwij
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platng¢ robo6t zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesttaujw koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasaglonywania prac geodezyjnych.

2. 2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjnatugas inwestycji, Gléwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjnawsnpozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysésiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary syjjree i wysokadciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realyine, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realipee, GUGIK 1983.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teczniej (OST) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegOtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robot na drogach krajowych. Zaleca siykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaahewodzkich,
powiatowych i gminnych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do trdoddamentowych i zwizanych z wykonaniem
instalacji.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnauj
a) a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalibtyc
b) b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,
c) c) budow nasypow drogowych,
d) d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona korotirogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i radnej robo6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysodbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptlytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wpdo maitej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.



1.4.11. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; mapytrzymatcé na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkdw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania négympotazone w obebie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsyp6w oraz innych prac zwanych z trag
drogows.

1.4.16. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg
wzoru:

|, =P
° pds
gdzie:
Oi - Oestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy/
Pas - Mmaksymalna gstas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.17.Wskanik réznoziarnistgci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okslona
wg wzoru:

u=Jde
le
gdzie:
dso - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
WZOoru:

——

0 El
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszjmeihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormybocikzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].
1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwigogdwym, wytwarzany z wysoko

polimeryzowanych wiékien syntetycznych, w tym twpkz termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzmy sk migdzy innymi dua wytrzymaldcia oraz
wodoprzepuszczaldoia, zgodny z PN-1SO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]

Geosyntetyki obejmuyj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusztgeosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowizi podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]



p. Wys*zgz_eg(’)!n!enleaJednostk _ _ Grupyg.runtéw _
WIasCIWOsCI niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - - rumosz |- - piasek [mato
niegliniasty pylasty wysadzinowe
- = ZWir - - - — glina
- — pospotka|  zwietrzelina piasz- czysta
- - piasek gliniasta zwiezla, glina
gruby — —  rumosz zwiezla, glina
- - piasek gliniasty pyl_asta
sredni - - Zwir zwigzta
- —  piasek gliniasty - - i _
drobny - - pospdtka| Piaszczys-ty, i
- - zuzel gliniasta pylasty
nierozpadowy bardzo
wysadzinowe
- - piasek
gliniasty
-~ pyh pyt
piasz-czysty
- - glina
piasz- czysta,
glina, glina
pylasta
- - it
warwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarndg¢
bierna H m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty payel do budowy nasypow mpgy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanewadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybwp nie kxdac nadmiarem okjosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac gigh kontraktem, Wykonawca jest zobamany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntéw przydatnych zeirddet wiasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypotureslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawc na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad naldo obowazkow
Zamawiajicego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnaevynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien Ry materiatem odpornym na dziatanie wilgogrodowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powin®g¢ to materiat bez rozdér dziur i przerw cigtosci z
dobr przyczepnécia do gruntu. Wiéciwosci stosowanych geosyntetykéw powinnyébggodne z PN-EN-
963:1999 [6] i dokumentagjprojektova. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez
uprawnior jednostk.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt



3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézaic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:
- - odspajania i wydobywania gruntéw (rngtzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- —  jednoczesnego wydobywania i przemieszczariatgw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, adzenia
do hydromechanizacji itp.),
- —  transportu mas ziemnych (samochody wywratkinochody skrzyniowe, &mociagi itp.),
- —  sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykdw Wykonawowinien uywa¢ odpowiedniego spetu
zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powstiesowa sprztu mogicego spowodowauszkodzenie
ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnig srodkow
transportowych powinna By ponadto dostosowana do wydajcio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad waici zatwierdzone nie m@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile giwzone odleghxi nie zostaty wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadba aby transport, przenoszenie, przechowywanie iezgieczanie
geosyntetykow byly wykonywane w sposéb nie powacjmechanicznych lub chemicznych ich uszkddze
Geosyntetyki wraliwe naswiatto stoneczne powinny pozostatvaakryte w czasie od ich wyprodukowania do
wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M0@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopOw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypas od osi projektowanej nie powinny dy
wigksze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyckednych robét ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie a@r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mienvyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozré¢ sig od projektowanego o weéej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze taf 3-metrow, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasici skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzei, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykoharrzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza absabét ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania rob6t spadki, zapewstiaj prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na



wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynsoi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniglych zbiornikbw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi udliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinraspowa w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowé odpowiedni spadek podiny i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umlwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieinpaw by mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wplyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntdéw oraz terminéw wykeamia innych rob6t na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobét ziemnych.

Zrodta wody, odstorite przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hyykonane zgodnie z dokumentagrojektovs i SST.
Szerokd¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wiej niz + 5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowdw powinnadygodna z okrdona dla skarp wykopéw w OST D-02.01.01.

5.6. Uktadanie geosyntetykdw

Geosyntetyki naley uklad& taczac je na zaktad zgodnie z dokumentapjojektovs i SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie padajaczej, przylegape do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow
nalezy uktada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpyoducenta lub decygprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, aale uzgodnieniu z laynierem, przykry to uszkodzenie
pasami geosyntetyku na diugoi szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewidujes aitozenie geosyntetyku powinna dyoéwna i bez ostrych
wystepow, mogcych spowodowé uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania lalgyprMetoda uktadania
powinna zapewii przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktéret jgdadana, na catej jej powierzchni.
Geosyntetykdéw nie natg nachgat lub powodowa ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nadndiot
Nie dopuszcza siruchu maszyn budowlanych bezpdnio na uteonych geosyntetykach. Naleje przykryé
gruntem nasypowym niezwtocznie po taaiu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektow.
Szczeg6la uwag: nalezy zwrécic na:
- whkasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- whkasciwe ugcie i odprowadzenie wygidéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robét

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jd@ko wykonania robot oki&ono w pkcie 6 OST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢ali?.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw




1 | Pomiar szerokwi korpusu | pomiar tdma, szablonem, tat o dlugdci 3 m i

ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m ng
2 | Pomiar szerokwi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tlukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m
3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére bugmatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

N

Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

»

Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem exinych w odstpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowdéw

Szeroké¢ dna rowdw nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig od rzdnych projektowanych o wcej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego o ¢a€j niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.Réwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone &tmetrove, nie mog przekracz&3 cm.
6.3.7.Réwnai¢ skarp

Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spiomy przez pomiar niwelatorem
rzegdnych wysokéciowych, nie mae dawa rdznic, w stosunku do exinych projektowanych, wkszych ni -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dwgodny z
zalzonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie nima okréli¢ wskanika
zagyszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag| zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykéw

Przed zastosowaniem geosyntetykébw w robotach ziemnyVykonawca powinien przedstagwi
Inzynierowi $wiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napmbaty
technicznej i zachowa swoje Wewosci w kontakcie z materiatami, ktéregdizie oddziela lub wzmacnia
przez okres czasu nie krétszy od podanego w dokiatieprojektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetni@ge wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostarm odrzucone. 3 materiaty nie spelniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vitawe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwigksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzné wade za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ikei& potrmcen za obnkona jakasé.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.
Zakres czynrézi objetych cen jednostkow podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.0
pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oitemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébekigw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kaptai biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania
5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modualdksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeaizenie piyh
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wekaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. 10.  Wykonanie i odbi6r rob6t ziemnych diag szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. 11. Instrukcja badgodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
12. 12. Katalog typowych konstrukcji nawierachodatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. 13.  Wytyczne wzmachiania pogidagruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wargza2002.
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WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY (GRUNTY)

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznej (ST) s wymagania dotyere wykonania i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmmjaca podstaw opracowania szczegoétowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéaa
drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogacfewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podit@u wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konsgjukawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] poven
charakteryzowa sie grum nasnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy$maci,
nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénasci G, zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. SPRET

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w OST D021 pkt 5.



Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoieh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzewnynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaoph, podcécia lub
innych ods¢pstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypOw byly odspajane oddzielnie, w &pasiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktademrstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpny by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ilezimier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, zyaje
odpowiednio zabezpiecgyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotaiemnych powinno spetiiavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartai wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot nigrh

Minimalna warta¢ | dla:
Strefa i 4
korpusu Autostrad i drég _innych drog
ekspresowych | kategoria ruch{ kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2

Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gbbokoé_u od'20. do 50 cm ofd 1,00 1,00 0.97
powierzchni rob6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowynle spetniai wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci |5, podanych w tablicy
1.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshkgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nalepodjé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiaj acego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dieptacji lrzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nalgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6i,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynnaéé budowlan. Moze odbywaé sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych paesy
warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzengodnGci z wymaganiami okidonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontrakzegélna uwag: nalezy zwrécié na:
a) a) sposoéb odspajania gruntdw nie pogarsgagh wiasciwosci,
b) b) zapewnienie stateczaoskarp,
c) c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywamkot i po ich zakaczeniu,
d) d) dokladn& wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug ageh okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-0210pk0 7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-02100K2 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
- —  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- — oznakowanie robdét,
- - wykonanie wykopu z transportem urobku na padub odklad, obejmage: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun
- - odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- - profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
- —  zagszczenie powierzchni wykopu,
- —  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
- —  rozplantowanie urobku na odktadzie,
- - wykonanie, a naginie rozebranie drog dojazdowych,
- - rekultywagt terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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KANALIZACJA DESZCZOWA

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) 8 wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z budowkanalizacji deszczowe;.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegOtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét na drogach krajowych i wojewdédzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie, eraizacji i remontach drdg.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - &iekanalizacyjna zewrzna przeznaczona do odprowadzat@ekow
opadowych.

1.4.2.Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dongfacyjnego odprowadzarsaiekow.

1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony goawhdzanigciekdw opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony dagmenia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowej.
1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demiiasciekdw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony dderdmia sciekow z kanatdw oraz kanatdw zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanal nieprzetazowy - kanat zangiyio wysokdci wewretrznej mniejszej i 1,0 m.
1.4.2.7. Kanal przetazowy - kanat zantgio wysokdci wewretrznej rownej lub wikszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona dtrddi
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaea¥iipna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatuamip| na
zalamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach ptastyc

1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczondadrenia co najmniej dwoch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.



1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzidw@nalizacyjna maga dodatkowy przewdd pionowy
umazliwiajacy wytracenie nadmiaru energiciekow, spltywajcych z wyej potazonego kanatu doptywowego
do nizej potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwtazowdlepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesm btworu wiazowego,
spetniajica funkcje studzienki pgtzeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kenale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonaadeehia co najmniej dwoch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoraaoaapochylnt i zagkbienie dna umdiwiajace wytmcenie
nadmiaru energiiciekOw sptywajcych z wyzej potazonego kanatu doptywowego.

1.4.3.9. Wylotsciekdw - element na Keu kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.3.10. Przégie syfonowe - jeden lub wiej zamknitych przewoddéw kanalizacyjnych z rueliwnych,
stalowych lubzelbetowych pracagych pod dinieniem, przeznaczonych do przeptysaiekéw pod przeszkad
na trasie kanatu.

1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany mséeci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania ogci sciekéw opadowych i zredukowania maksymalnegezeatia przeptywu.

1.4.3.12. Przepompownidciekéw - obiekt budowlany wypogany w zespoty pompowe, instalacje i
pomocnicze urgzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywinigkOw z poziomu miszego na

WyzSzy.

1.4.3.13. Wpust deszczowy - adzenie do odbiorusciekdbw opadowych, splywgych do kanalu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczag$€z studzienki Ilub komory przeznaczona do czyono
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegid pomidzy rzdna dolnej powierzchni piyty lub
innego elementu przykrycia studzienki lub komoryzena spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb paizeniowy komory roboczej z powierzchrdiemi, przeznaczony do Zeja
obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Ptyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajca komoe robocz.

1.4.4.4. Wtaz kanatowy - elemekliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigewizk rewizyjnych lub
komor kanalizacyjnych, unitiwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w négiekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgmkanalizacyjnej pomdzy kinet a sciama komory
roboczej.

1.4.5. Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogo6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania pudlev OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe
2.2.1.Rury kamionkowe

Rury kamionkowerednicy 0,20 m, zgodne z PN-B-12751 [6] i PN-B-0678], s1 stosowane gtdwnie
do budowy przykanalikéw.

2.2.2.Rury betonowe

Rury betonowe ze stopk bez stopki grednicy od 0,20 m do 1,0 m, zgodne z BN-83/897 DD §19].
2.2.3.Ruryzelbetowe kielichowe ,Wipro”

Rury osrednicy od 0,2 m do 2,0 m, zgodne z BN-86/8971-D§18] i BN-83/8971-06.00 [18].



2.2.4.Rury PCV

Rury pcyv lite typu aizkiego (SN-8) aésrednicy od 0,2 m do 1,0 m.
2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1.Komora robocza

Komora robocza studzienki (pousj wegcia kanatéw) powinna liywykonana z:
- — kregéw betonowych lukzelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],
— — muru cegly kanalizacyjnej odpowiadegj wymaganiom PN-B-12037 [5].

Komora robocza pomej wefcia kanaldbw powinna by wykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadef§jo wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07 [17] lub
alternatywnie z cegty kanalizacyjne;j.

2.3.2.Komin wtazowy

Komin wlazowy powinien b§ wykonany z kggéw betonowych lukzelbetowych osrednicy 0,80 m
odpowiadajcych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].

2.3.3.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o detavosciach podanych w
pkt 2.3.1.

2.3.4.Wilazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalgy wykonywa jako:
- — wilazy zeliwne typu c¢zkiego odpowiadajce wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w
korpusie drogi,
- — wlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadgie wymaganiom PN-H-74051-01 [10] umieszczane poza
korpusem drogi.

2.3.5.Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadaice wymaganiom PN-H-74086 [14].
2.4. Materialy dla komor przelotowych pohczeniowych i kaskadowych
2.4.1.Komora robocza

Komora robocza z plytstropows i dnem mae by wykonana jakazelbetowa wraz z domieszkami
uszczelniggcymi lub z cegly kanalizacyjnej wg indywidualnejkdmentacji projektowej.

2.4.2 . Komin wiazowy

Komin wlazowy wykonuje s z kregébw betonowych lubzelbetowych o srednicy 0,8 m
odpowiadajcych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].

2.4.3.Wiaz kanatowy
Wedtug pkt 2.3.4.

2.5. Studzienki bezwtazowe §lepe
2.5.1.Komora poiczeniowa

Komore pofaczeniows (Sciany) wykonuje & z betonu hydrotechnicznego odpowiadego
wymaganiom BN-62/6738-03, -04, -07 [17] z domiesukauszczelniaicymi lub z cegly kanalizacyjnej
odpowiadajcej wymaganiom PN-B-12037 [5].

2.5.2.Plyta pokrywowa

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustalazegdo ptyt pokrywows stanowi prefabrykat wg
Katalogu powtarzalnych elementéw drogowych [23].

2.5.3.Piyta denna

Piyte denry, wykonuje s¢ z betonu hydrotechnicznego o wdavosciach podanych w pkt 2.3.1.
2.6. Studzienkisciekowe
2.6.1.Wpusty ulicznezeliwne

Wopusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-74080-04
[13].

2.6.2.Kregi betonowe prefabrykowane



Na studzienkiciekowe stosowane,prefabrykowane kigi betonowe grednicy 50 cm, wysokei 30
cm lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22.2 B[@2].

2.6.3.Piescieniezelbetowe prefabrykowane

Piescieniezelbetowe prefabrykowanespednicy 65 cm powinny kiywykonane z betonu wibrowanego
klasy B 20 zbrojonego sta5tOS.

2.6.4.Plyty zelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny rigrubcé¢ 11 cm i b¢ wykonane z betonu wibrowanego
klasy B 20 zbrojonego statOS.

2.6.5.Plyty fundamentowe zbrojone
Ptyty fundamentowe zbrojone powinny posiadaubcé¢ 15 cm i by wykonane z betonu klasy B 15.
2.6.6.Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z tlucznia lubwiru. Uzyty materiat na podsygkpowinien odpowiada
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7], BM41111 [3], PN-B-11112 [4].

2.7. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpataawymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.8. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgmaganiom PN-B-14501 [7].

2.9. Sktadowanie materiatéw
2.9.1.Rury kanatowe

Rury mana skladow& na otwartej przestrzeni, uktadej je w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgje].

Powierzchnia sktadowania powinnacbytwardzona i zabezpieczona przed gromadzenienwéd
opadowych.

W przypadku skltadowania poziomego piersvearstwe rur nalery utozy¢ na podktadach drewnianych.
Podobnie na podkiadach drewnianych malaiktad& wyroby w pozycji stajcej i jezeli powierzchnia
skladowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowzany ukitadé rury wedtug poszczegélnych grup, wiedko i gatunkéw w
sposb6b zapewnigly stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegoélnych stoséw lub pojedynczych rur.

2.9.2.Kregi

Kregi mazna skladowé& na powierzchni nieutwardzonej pod warunkieme nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wkai& sktadowania nie powinna przekraéza
1,8 m. Sktadowanie powinno umdiwia¢ dostp do poszczegoélnych stoséw wyrobow lub pojedynciyebow.

2.9.3.Cegta kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna ne by sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzahmiardzonej z
odpowiednimi spadkami unitiwiaj acymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu sktadowania powinny dwozone w sposéb upogdkowany, zapewniagy tatwasé
przeliczenia. Cegly powinny Byutozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stosé#ot pryzmach.

Jednostki tadunkowe magby¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwachacankj
wysokdaci nie przekraczapej 3,0 m.

Przy skladowaniu cegiet luzem maksymalna wysélstoséw i pryzm nie powinna przekraéza2 m.

2.9.4.Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dysktadowane z dala od substancji dzidgeh korodugco.
Wiazy powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowanidanma by utwardzona i odwodniona.

2.9.5.Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow mag byt sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletadtosach o
wysokasci maksimum 1,5 m.

2.9.6.Kruszywo

Kruszywo naley skltadow#& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposéb zabezpieczay je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajadhai i frakcjami kruszyw.



3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgee spratu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agd sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
- — zurawi budowlanych samochodowych,
— — koparek podsbiernych,
— — spycharek kotowych lubagiennicowych,
— — sprztu do zagszczania gruntu,
- — wciggarek mechanicznych,
- - beczkowozow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaline” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych

Rury betonowe, wipro oraz pcv, mpdyé przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczagy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomediwz $rodka transportu, z wyfkiem rur
betonowych o stosunkirednicy nominalnej do diugoi, wigckszej ni 1,0 m, ktére naley przewozé w pozycji
pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewae w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzgagem
pod wplywem sit bezwladr$oi wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstvie maze przewysza scian srodka transportu o
wiecej niz 1/3srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie v niz 2 m).

Pierwsa warstwe rur kielichowych nalgy uklada& na podktadach drewnianych, $zposzczegéline
warstwy w miejscach stykaniagsivyroboéw naley przekltada materiatem wycidétkowym (o grubéci warstwy
od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kggdw powinien odbywéa sic samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadie d
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemgch elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpar&linébw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.

Podnoszenie i opuszczanieddw osrednicach 1,2 mi 1,4 m nalewykonywa& za pomog minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomierni@baodzie prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Ceglta kanalizacyjna me by przewaona dowolnymi srodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe naide uktada nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem najeuktada nasrodkach przewozowychceisle jedne obok drugich, w
jednakowej liczbie warstw na powierzchinodka transportu.

Wysoka¢ tadunku nie powinna przekraczaysokaci burt.

Cegly luzem mog by¢ przewaone srodkami transportu samochodowego pod warunkienoesiasia
opinek.

Zatadunek i wytadunek cegly w jednostkach tadunkdwpowinien si odbywa mechanicznie za
pomoa urzadzer wyposaonych w osprat kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek itadunek
wyrobéw przewaonych luzem powinien odbywasic recznie przy ayciu przyradéw pomocniczych.

4.5, Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnynsrodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cgzkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego rigleiktada na paletach
po 10 szt. idczy¢ tasma stalowy.

4.6. Transport wpustéwzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniegmpgidczas transportu.



4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapetakie srodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregacji sktadnikéw, zmiany skladu mieszankinieezyszczenia mieszanki i obenia
temperatury przekraczgej granie okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpiegaaje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [16].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczentawiale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkéw osiowych, kotkéwéwiadkow i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej dt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsone (z
rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i igkdme przekze
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniddto- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny dylostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgil mechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegirznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodajeg si
obustronnie 0,3 m jako zapas potrzebny na deskewai@n i uszczelnienie stykow. Deskowas@an naley
prowadzé w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien bwywieziony przez Wykonavecna
odktad.

Dno wykopu powinno ki réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunefinpaojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomyesaym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinng laykonane bezpwmednio przed utzeniem
przewodow rurowych. Zdgie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposéb uzgodniony zymierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno ¢byykonane od 0,10 do 0,15 meliej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiaa

W gruntach suchych piaszczystychwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych pmaeim jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna ywyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtd podiace naley wykona z warstwy tlucznia
lub zwiru z piaskiem o grubiei od 15 do 20 cnatznie z utgonymi siczkami odwadniaicymi. Dla przewodéw
o srednicy powyej 0,50 m, na warstwie odwadniegj naley wykona fundament betonowy, zgodnie z
dokumentagj projektowa lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stangeyich zbite ity nalgy wykona poditaze z posp6ikizwiru
lub tlucznia o grubgzi od 15 do 20 cm. Dla przewodéwsednicy powyej 0,50 m nalgy wykona fundament
betonowy zgodnie z dokumentagjrojektows lub SST.

Zagzszczenie podita powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,spadki i gtbokos¢ posadowienia ruroagu
powinny spetnia ponizsze warunki:
— — najmniejsze spadki kanatéw powinny zapeimidpuszczalne minimalne gatkosci przeptywu, tj. od 0,6
do 0,8 m/s. Spadki te nie mopby¢ jednak mniejsze:
- — dla kanatéw dgrednicy do 0,4 m - 360,
- — dla kanatow i kolektorow przelotowych %o
(wyhtkowo dopuszcza sispadek 0,5%60).
Najwicksze dopuszczalne spadki wynikaj ograniczenia maksymalnychegkaosci przeptywu (dla rur
betonowych i ceramicznych 3 m/s§afia rurzelbetowych 5 m/s).
- — glebokas¢ posadowienia powinna wynésiv zaleznoici od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3 m
(zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71)
Przy mniejszych zagieniach zachodzi konieczétoodpowiedniego ocieplenia kanatu.



Ponadto naley dazy¢ do tego, aby zagbienie kanatu na kdwce sieci wynosito minimum 2,5 m w
celu zapewnienia nitiwosci ewentualnego skanalizowania obiektéw gotoych przy tym kanale.

5.5.1.Rury kanatowe

Rury kanatowe typu ,Wipro” uktada esizgodnie z ,Tymczasoavinstrukcp projektowania i budowy
przewodow kanalizacyjnych z rur ,Wipro” [24].
Rury ulazone w wykopie na znacznychebbkasciach (ponad 6 m) oraz znacznie afione, w celu
zwiekszenia wytrzymakai powinny by wzmocnione zgodnie z dokumentapyojektovs.
Poszczegolne uone rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskienrpdku dtugdci
rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita pabia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Uszczelnienia zkzy rur kanatowych mana wykoné:
— — sznurem konopnym smotowanym i kitem bitumicznym wypadku stosowania rur kamionkowych
srednicy 0,20 m,
- — zapraw cementow 1:2 lub 1:3 i dodatkowo opaskami betonowymi lggdbetowymi w przypadku
uszczelniania rur betonowychéednicy od 0,20 do 1,0 m,
- - specjalnymi fabrycznymi piécieniami gumowymi lub wedlug rozwian indywidualnych
zaakceptowanych przezzyniera w przypadku stosowania rur ,Wipro”,
— — sznurem konopnym i fali aluminiowy przy stosowaniu rugeliwnych kielichowych dinieniowych
srednicy od 0,2 do1,0 m.
Pohkczenia kanatow stosowanalery zawsze w studzience lub w komorze (kanafreminicy do 0,3 m
mozna kczy¢ na wpust lub poprzez studzienkryta - Slepa).
Kat zawarty m¢dzy osiami kanatow doptywowego i odptywowego - zbiaego powinien zawieéasie
w granicach od 45 do 80
Rury naley uktad& w temperaturze powgj & C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykon§wa
temperaturze nie mniejszepni8 C.
Przed zakfczeniem dnia roboczegoady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Przykanaliki

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejpi@y wykonywaniu przykanalikow nalg
przestrzeganastgpujacych zasad:

- — trasa przykanalika powinna byprosta, bez zatamaw planie i pionie (z wytkiem tukéw dla
podhkczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfomy podhczeniach do kanatu ogélnosptawnego),

- — minimalny przekréj przewodu przykanalika powinierynesi 0,20 m (dla pojedynczych wpustow i
przykanalikbw nie dlizszych nk 12 m mana stosowésrednic; 0,15 m),

- — dlugci¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studziemwizyjnej
pofaczeniowej nie powinna przekra€za4 m,

- — wilaczenie przykanalika do kanalu o by wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej,
studzienki krytej (tzwslepej) lub wpustu bocznego,

— — spadki przykanalikéw powinny wynd@siod min. 20%o0 do max. 400%o z tym, ze przy spadkach
wigkszych od 25060 nalezy stosowa rury zeliwne,

— — kierunek trasy przykanalika powiniendggodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- — wilaczenie przykanalika do kanatu powinno¢hyykonane pod &em min. 45, max. 96 (optymalnym
60°),

— — wihaczenie przykanalika do kanalu poprzez studzeploliczeniova naley dokonywa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku kezhdgci
whaczenia przykanalika na wysoda@ wigkszej naley stosowd przepady (kaskady) umieszczone na
zewnmtrz pozascianky studzienki,

— — wilaczenia przykanalikébw z dwoéch stron do kanatu zldego poprzez wpusty boczne powinny by
usytuowane w odlegfgi min. 1,0 m od siebie.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, n@lery przestrzega nastpujacych zasad:
Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kotowypbwinny by zgodne zesrednicami okrélonymi w
tablicy 1.

Tablica 1. Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnkotowych

Srednica przewodd Minimalnasrednica studzienki rewizyjnej kotowej (m)

odprowadzajcego ) L spadowej-
- przelotowej paiczeniowej kaskadowej




0,20
0.25 1,20 1,20 1,20
0,30
0,40
0,50
0,60

1,40
1,40 1,40

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptpy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych
nalezy przestrzeganastpujacych zasad:

— — studzienki przelotowe powinny bylokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w odpdwich
odlegtaciach (max. 50 m przgrednicach kanatu do 0,50 m i 70 m p&zgdnicach powsgej 0,50 m) lub na
zmianie kierunku kanatu,

- — studzienki paiczeniowe powinny hy lokalizowane na patzeniu jednego lub dwoch kanatéw
bocznych,

- — wszystkie kanaly w studzienkach natdaczy¢ o§ w 0§ (w studzienkach krytych),

- — studzienki nalgy wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warsftucznia lubzwiru) dnie wykopu i
przygotowanym fundamencie betonowym,

- — studzienki wykonywé nalery zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natsimw trudnych
warunkach gruntowych (przy wygtowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie mmacnionym,

- — w przypadku gdy rinica rzdnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 lezynastosowa
studzienki spadowe-kaskadowe,

- — studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanatacghnednicy powyej 0,40 m powinny mie przelew o
ksztalcie i wymiarach uzasadnionych obliczeniamirhylicznymi. Natomiast studzienki zlokalizowane na
kanatach osrednicy do 0,40 m wkznie powinny mié spad w postaci rury pionowej usytuowanej na
zewnytrz studzienki. Rénica poziomOw przy tym rozwkaniu nie powinna przekraczd,0 m.

Spos6b wykonania studzienek (przelotowych,agméniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w
Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12,6, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu powtarzalnyc
elementéw drogowych” opracowanym przez , Transprdjékarszawa [23].

Studzienki rewizyjne skfadapie z nasgpujacych czsci:

- - komory roboczej,

- - komina wlazowego,

- — dna studzienki,

- - wihazu kanatowego,

- — stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ndievysoka¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek plytkichegky
giebokas¢ utozenia kanalu oraz warunki uksztaltowania terenu pizwalaj zapewnt ww. wysokdci)
dopuszcza giwysoka¢ komory roboczej mniejgzniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przezciany komory nalgy obudowa& i uszczelnt materiatem
plastycznym ustalonym w dokumentaciji projektowe;j.

Komin wtazowy powinien b§ wykonany z kegéw betonowych lutzelbetowych asrednicy 0,80 m wg
BN-86/8971-08 [20]. Posadowienie komina rglevykona na plyciezelbetowe] przéiciowej (lub rzadziej na
kregu stazkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wilazu znajdosvade nad spocznikiem o najekiszej
powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominéw wlazowych, wéwczas b&epinio na komorze
roboczej nalgy umieici¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwtazows wg PN-H-74051 [9].

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowakinet.

Kineta w dolnej cgsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna mieprzekréj zgodny
z przekrojem kanatu, a powsj przedhiony pionowymisciankami do poziomu maksymalnego napetnienia
kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu kinetavipna mi€ ksztalt tuku stycznego do kierunku kanatu,
natomiast w przypadku zmiadsednicy kanatu powinna ona stanéwirzefcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w Kkorpusach drogi (lub ifmymiejscach nat@mnych na obaizenia
dynamiczne)powinny mie wkaz typu cézkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych przypadkactozma
stosowa witazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10].

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien¢ by nia réwny, natomiast w trawnikach i
zielehcach gorna kragdz wtazu powinna znajdowasie na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem
terenu.

W scianie komory roboczej oraz komina wiazowego salamontowéa mijankowo stopnie ztazowe w
dwoch rezdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odlegid poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.4.Komory przelotowe i paczeniowe

Dla kanatéw osrednicy 0,8 m i wikszych nalgy stosowé komory przelotowe i patzeniowe
projektowane indywidualnie, ztone z nagjpujacych czsci:
- - komory roboczej,



— — plyty stropowej nad komar

- - komina wlazowegdrednicy 0,8 m,

- — plyty pod wiaz,

- — wihazu typu ctzkiegosrednicy 0,6 m.

Podstawowe wymagania dla komor roboczych:

- — wysoka¢ mierzona od potki-spocznika do ptyty stropowej jpova wynost od 1,80 do 2,0 m,

— — dlugas¢ mierzona wzdta przeptywu min. 1,20 m,

- — szerokd¢ nalezy przyjmowda jako réwry: szeroké¢ kanatu zbiorczego plus szerdkopotek po obu
stronach kanatu; minimalny wymiar péiki po stronidazu powinien wynosi 0,50 m, z& po stronie
przeciwnej 0,30 m,

- — wymiary w planie dla komér patzeniowych uzalmmione g ponadto od wielkéci kanatéw i od
promieni kinet, ktére naly przyjmowa dla kanatléw bocznych o przekroju do 0,40 m rowrig50m, a
ponad 0,40 m - réwne 1,50 m.

Komory przelotowe powinny léylokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w oldleégiach do 100

m oraz przy zmianie kierunku kanatu.

Komory pohkczeniowe powinny by zlokalizowane na patzeniu jednego lub dwéch kanatéw
bocznych.
Wykonanie paiczenia kanatéw, komina wtazowego i kinet podandkagas. 3.

5.5.5.Komory kaskadowe

Komory kaskadowe stosujeggia pohczeniach kanatéw érednicy od 0,60 m, przy dwch r@&nicach
pozioméw w celu unikecia przekroczenia dopuszczalnych spadkéw (iedkoéci wody) oraz
nieekonomicznego zaglienia kanatow.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepatery przestrzeganastpujacych zasad:
— dlugas¢ komory przepadowej zatg od przeptywu oraz od #dicy pozioméw kanatu dolnego i gornego,
- — szerokdé¢ komory zaley od szerokéci kanatéw doptywowego i odptywowego oraz pkzé
kontrolnego z pomostu gérnego do pomostu dolneg@d(fh); wymiary pomostéw powinny wynésd,80 x
0,70 m,
— — pomost gorny naley wykona w odlegtaci min. 1,80 m od ptyty stropowej do osi kanatu yemwego,
— - nad pomostem gérnym i dolnym najeprzewidzi€ oddzielny komin wtazowy,
— — pomost gorny i schody nalgod strony kaskady zabezpie¢dyarien wysokdaci min. 1,10 m.

Kominy wiazowe natey wykona tak jak podano w pkt 5.5.3.

Zasadydczenia kanatéw w dnie komory i wykonania kinet poalav pkt 5.5.3.

Komory kaskadowe natg wykonywa jak komory w punkcie 5.5.4 w wykopach
szerokoprzestrzennych i, w zah@ici od potrzeb, odpowiednio wzmocnionych.

5.5.6.Studzienki bezwtazowestepe

Minimalny wymiar studzienki w planie wynosi 0,80. Wszystkie kanaty w tych studzienkach rgle
taczy¢ sklepieniami.

Studzienki posadawiagsha podsypce z piasku grioo7 cm, po utaeniu kanatu.

W plycie dennej nalgy wyprofilowat kinet zgodnie z przekrojem kanatu.

Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powimig¢ ksztalt tuku stycznego do kierunku kanatu,
natomiast w przypadku zmiarfyednicy kanatu powinna stanawprzefcie z jednego wymiaru w drugi. Dno
studzienki powinno miespadek co najmniej 3 % w kierunku kinety.

5.5.7.Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowyezdni drég i placéw, powinny
by¢ z wpustem ulicznynaeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wyiosi
- — gkbokadi¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna viylprzykanalika 1,65 m (wyjkowo -

min. 1,50 mi max. 2,05 m),
- — gicbokas¢ osadnika 0,95 m,
- — érednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata sciekowa wpustu powinna byusytuowana wécieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm pozej scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozmania drogowego.

Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzabéone jest przede wszystkim od wietkd
odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku paego. Naley przyjmowa, ze na jeda studzienk powinno
przypada od 800 do 1000 fmawierzchni szczelne;.

Rozstaw wpustow przy pochyleniu poztiym scieku do 3%o powinien wynosi od 40 do 50 m; od 3
do 5%o powinien wynosi od 50 do 70 m; od 5 do @0 - od 70 do 100 m.

Whpusty uliczne na skrzgwaniach ulic natey rozmieszczéa przy krawgznikach prostych w odlegioi
minimum 2,0 m od zak&zenia tuku krawznika.



Przy umieszczeniu krateciekowych bezpgrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znaj@o
sie 0,5 cm poniej poziomu warstwycieralnej.

Kazdy wpust powinien hy podhczony do kanalu za pednictwem studzienki rewizyjnej
pofaczeniowej, studzienki krytej (tzwlepej) lub wyhtkowo za pomog wpustu bocznego.

Whpustéw deszczowych nie naje sprzgat. Gdy zachodzi koniecz8d zwiekszenia powierzchni
sptywu, dopuszczaesiv wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwojnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecgnousytuowania wpustu nad istrieymi
urzadzeniami podziemnymi, nima studzienk sciekows wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosig osadnika.
Osadnik natomiast powinien dyustawiony poza kolizyjnym usdzeniem i pajczony przykanalikiem ze
studzienk, jak rowniez z kanalem zbiorczym. Odlegib osadnika od kragznika jezdni nie powinna
przekraczéa 3,0 m.

5.5.8.1zolacje

Rury betonowe ielbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny byabezpieczone przed korazj
zgodnie z zasadami zawartymi w Instrukcji zabeepémia przed korogj konstrukcji betonowych”
opracowanej przez Instytut Techniki Budowlanej v88.9. [21].

Zabezpieczenie rur kanatlowych polega na powleczéh zewrtrznej i wewrtrznej powierzchni
warstw izolacyjm asfaltows, posiadajca aprobat techniczim, wydan, przez upowazniong jednostk.

Studzienki zabezpieczacgirzez posmarowanie z zextre izolacp bitumiczr.

Dopuszcza gistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezalee od czynnika agresji, studzienki nglezabezpieczy
przez zagruntowanie izolacjasfaltovs oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowytmsswanym na
goraco wg PN-C-96177 [8].

W srodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazgluéznorodndé i bardzo duy przedzial nagzenia
czynnika agresji) sposob zabezpieczenia rur proeozk Wykonawca uzgodni z #ynierem.

5.5.9.Zasypanie wykopéw i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadzé warstwami grubéci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by réwnomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wska zag:szczenia
powinien by zgodny z okrdonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw Wykonawcaodngz Irzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérnaadania materialéw do betonu i zapraw
i ustalic recept.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobét w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irkyniera.
W szczegélngci kontrola powinna obejmowa
- — sprawdzenie rgdnych zalgonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z doktadngcia do 1 cm,
- — badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemwod
- — badanie i pomiary szerokd, grubdci i zagszczenia wykonanej warstwy podio z kruszywa
mineralnego lub betonu,
— - badanie odchylenia osi kolektora,
- — sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektova zatlazenia przewodow i studzienek,
— - badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
- — sprawdzenie prawidtowci utozenia przewodow,
- — sprawdzenie prawidiowci uszczelniania przewodow,
- — badanie wskanikéw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
- — sprawdzenie rgdnych posadowienia studziengiiekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
- — sprawdzenie zabezpieczenia przed kerozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- — odchylenie odlegixi krawgdzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykaga powinno wynosi
wigcej niz = 5 cm,
- — odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodigksze n 0,1 m,



— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéza 3 cm,

— odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracéa 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaci osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praeka + 5 mm,

— — odchylenie spadku uonego kolektora od przewidzianego w projekcie roaipno przekracza-5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadk#l0% projektowanego spadku (przy zkgzonym
spadku),

- — wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m powinien b§
zgodny z pkt 5.5.9,

— — rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny wykonane z doktadrgia do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarove jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQ0Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami lyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— — roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
— — wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,
- — wykonane komory,
- — wykonana izolacja,
— — zasypany zagzczony wykop.
Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego ppstrobot.
Dhugas¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmu;j
- — o0znakowanie robhot,
- - dostaw materiatow,
- — wykonanie rob6t przygotowawczych,
- — wykonanie wykopu w gruncie kat. I-1V wraz z umoaniemscian wykopu i jego odwodnienie,
- — przygotowanie podta i fundamentu,
- — wykonanie gczkéw,
- — wykonanie wylotu kolektora,
- — ulozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, siudtudzienekciekowych,
— — wykonanie izolacji rur i studzienek,
— — zasypanie i zagzczenie wykopu,
- — przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2.  PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkoRery i ksztattki. Wymagania i badania
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywturgine do nawierzchni drogowychwir i

mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych
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10.2.
21.

22.

23.
24.

25.

PN-B-12037 Cegtla petha wypalana z glikgnalizacyjna

PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki ledimacyjne. Ksztatty i wymiary
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniasiysowany na gaco
PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wyardg i badania
PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wtagou lekkiego)
PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C(vizazy typu cezkiego)
PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych

PN-H-74101 Zeliwne rury cénieniowe do paiczen sztywnych
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoarnyie

BN-62/67383,04, 07 Beton hydrotechniczny

BN-86/8971-06.00, 01 Rury beggeniowe. Kielichowe rury betonowezélbetowe ,Wipro”
BN-86/8971-06.02 Rury beggieniowe. Rury betonowezielbetowe

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdtregi betonowe ielbetowe.

Inne dokumenty

Instrukcja zabezpieczania przed kogokpnstrukcji betonowych opracowana przez Instytechniki
Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec809

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég @miziernik 1983)

KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysoki 30 lub 60 cm

.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”ramsprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.

Tymczasowa instrukcja projektowania i budowyeprodéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum
Techniki Komunalnej, 1978r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sigci urzadzen sieciowych, wodoagowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastopedjt- Warszawa, zaakceptowane i zalecone do
stosowania przez Zesp6t Doradczy ds. procesu iyageego powotany przez Prezydenta m.st.
Warszawy - sierpie1984 r.
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UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP,
ROWOW | SCIEKOW

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \Sa wymagania dotyexe wykonania i odbioru
robdt zwizanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchyiovekarp, rowdw gciekow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamijaca podstaw opracowania szczegoétowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéaa
drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogaabjewdédzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot awanych z trwatym
powierzchniowym umochieniem skarp, rowogciekOw nastpujacymi sposobami:
- —  humusowaniem, obsianiem, darniowaniem;
- —  brukowaniem;
- —  zastosowaniem elementéw prefabrykowanych;

Ustalenia ST nie dotygzumocnienia zboczy skalnych (z ochgoprzed obwatami kamieni), skarp
wymagajcych zbrojenia lub obudowy oraz skarp okresowattulale omywanych wod

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Réw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.4.2. Darnina - pfat lub pasmo wierzchniej warstwy glebyzergnigtej i zwiazanej korzeniami innosci
trawiastej.

1.4.3. Darniowanie - pokrycie darmnpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, absnitha w sposob
trwaly zwigzata st z podizem systemem korzeniowym. Darniowaniezkchowe wykonuje gi na plask,
pasami poziomymi, uktadanymi wedach roéwnolegtych z przewdaniem szczelin porilzy poszczegdlnymi
ptatami. Darniowanie w krat(krzyzowe) wykonuje s w postaci paséw darniny uktadanych padekn 45,
ograniczajcych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0ktre wypetnia s ziemi roslinna i zasiewa
trana.

1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemigliona zawierajca co najmniej 2% &ci organicznych.

1.4.5. Humusowanie - zespét czyrfm przygotowujcych powierzchrmi gruntu do obudowy #innej,
obejmujcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi za@tej z jej grabieniem (bronowaniem) i
dogeszczeniem.

1.4.8. Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony wztaicie nieregularnym i
zaokgglonych krawedziach.

1.4.9.Prefabrykat - element wykonany w zaktadzie przeowsim, ktéry po zmontowaniu na budowie stanowi
umocnienie rowu lulicieku.



1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,davsciekdw obgtymi niniejszy ST s
- — darnina,
- —  ziemia urodzajna,
— — nasiona traw orazdl;n motylkowatych,
- —  brukowiec,
- — mech, szpilki, paliki i pale,
- —  kruszywo,
- — cement,
- —  zaprawa cementowa,
- - elementy prefabrykowane,
2.3. Darnina
Darnire naleey wycina& z obszaréw potmnych najbliej miejsca wbudowania. §iie naley
przeprowadza przy wyciu specjalnych ptugéw i krojéw. Ptaty lub pasmgcigtej darniny, w zalenosci od
gruntu na jakim tda uktadane, powinny méeszeroké¢ od 25 do 50 cm i grué od 6 do 10 cm.
Wycigta darnina powinna léyw krotkim czasie wbudowana.
Darnirg, jezeli nie jest od razu wbudowana, najeukiada& warstwami w stosy, stranporostu do

siebie, na wysolki@ nie wicksza niz 1 m. Ulazone stosy winny hy utrzymywane w stanie wilgotnym w
warunkach zabezpiecaajych darnir przed zanieczyszczeniem, najgyprzez 30 dni.

2.4. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni gkiszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazecych.

2.5. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw nahy dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalesk
stosowa mieszanki traw o drobnymegtym ukorzenieniu, spetnigje wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-
B-12074:1998 [4].

2.6. Brukowiec
Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104:1960 [1].
2.7. Mech

Mech wywany przy brukowaniu powinien By wysuszony, posiada diugie widkna - nie
zanieczyszczone trawlis¢mi i ziemig.

Sktadowanie mchu polega na ukladaniu go w stody puyzmy. Wysoké& stosu nie powinna
przekracza 1 m.

2.8. Szpilki do przybijania darniny

Szpilki do przybijania darniny powinny bywykonane z gaki, zerdzi lub drewna szczapowego.
Szpilki powinny by proste, ostro zaciosane. Grabazpilek powinna wynoéiod 1,5 do 2,5 cm, a diugbod
20 do 30 cm.

2.9. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiaélayymaganiom PN-B-11111:1996 [2].
Piasek powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11113:1996 [3].

2.10. Cement

Cement portlandzki powinien odpowigdaymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Sktadowanie cementu powinnodygodne z BN-88/6731-08 [12].



2.11. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnie rowdw i $ciekbw naley stosowa zaprawy cementowe zgodne z
wymaganiami PN-B-14501:1990 [6].

2.12. Elementy prefabrykowane

Wytrzymala¢, ksztatt i wymiary elementéw powinny bggodne z dokumentagcprojektows i SST.
Krawezniki betonowe powinny odpowiadavymaganiom BN-80/6775-03/04 [13].

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania umochnienia techniczno-biologiczneowinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- —  réwniarek,
- —  ew. walcow gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,
— —  ubijakéw o ¢cznym prowadzeniu,
- —  wibratoréw samobimych,
— —  piyt ubijaacych,

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M0@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno lBywykonywane od gérnej kramizi skarpy do jej dolnej kragtzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinnaegiat poza gora krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubag¢ pokrycia ziemi urodzajm, powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu,
w zaleznosci od gruntu wysfpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powZania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na pazdeni skarpy naley
wykonywa: rowki poziome lub poddtem 30 do 45 o gkbokaici od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,510 1,0 m.
Ulozona warstw; ziemi urodzajnej naly zagrabé (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez ubicie ¢gczne lub
mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popiaesianie nasionami traw idllm motylkowatych
polega na:

a) a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi wajdej przez:

- - humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,
- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi dasa Ssciekowymi za pomag osprzitu
agrouprawowego, aby uzyskaawartgd¢ czgsci organicznych warstwy co najmniej 1%,

b) b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompgawt nasion traw, rdin motylkowatych i bylin w ilgci od
18 g/nf do 30 g/mM, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyabdgaju podtaa, wystawy oraz
pochylenia skarp),

C) ¢) naniesieniu na obsiapowierzchng tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkd)5metod
mulczowania lub hydromulczowania.

W okresach posusznych najesystematycznie zraszaoda obsiane powierzchnie.

5.4. Darniowanie

Darniowanie natey wykonywa wczeskm wiosrg do kaica maja oraz we wrgeiu, a w razie
konieczndci w pazdzierniku.

Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinytadwoktadnie wyréwnana, a w uzasadnionych
przypadkach pokryta warsfwiemi urodzajnej.

W okresach suchych powierzchnie darniowane zyafwlewa wody w godzinach popotudniowych
przez okres od 2 do 3 tygodni. bt stosowainne zabiegi chroncte dafi przed wysychaniem, zaakceptowane
przez Irkyniera.



5.5. Brukowanie

Umocnienie brukowcem stosuje e siprzy nachyleniu skarp vigzym od 1:1,5 oraz w celu
zabezpieczenia przed silnym dziataniem strumiengplywapcej wody.

5.5.1.Przygotowanie podia
Podiaze pod brukowiec naly przygotowa zgodnie z PN-S-02205:1998 [10].
5.5.2.Podkiad

Podktad pod brukowiec stanowi warstwa kruszywaubgsci od 10 cm do 15 cm. Podkiad z grubszego
kruszywa nalgy uklad& ,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszywajackgo st wyrownywa
przecaganiem taty, ,pod taf'. Po utazeniu podkiadu naley go lekko uklepé, ale nie ubija.

Przy umocnieniu rowow §ciekdw na warstwie podktadu z kruszywa:ma utazy¢é warstwe zaprawy
cementowo-piaskowej w stosunku 1:4 i grétieod 3 cm do 5 cm.

5.5.3.Krawezniki betonowe

Krawezniki betonowe stosuje gido umocnienia podstawy skarpy. Krgawiki uktada s¢ ,pod sznur”
tak, aby ich gérne kraydzie wystawaly ponad projektowany poziom dna lubrgik. Kravezniki uktada s¢
bezpdrednio na wyréwnanym podta lub na podktadzie z kruszywa.

5.5.4.Palisada

Palisad (obramowanie powierzchni brukowanej) stosuje Ba gruntach stabych, plastycznych,
uskpujacych pod naciskiem skrajnych brukowcow lub kgamikow.

Pale naley wbija¢ ,pod sznur” rowno z poziomem gornej warstwy bruBzeroké¢ szczelin mdzy
palami nie powinna przekragza cm.

5.5.5.Uktadanie brukowca

Brukowiec naley uklad& na przygotowanym podktadzie wg pktu 5.6.2. Brulemwukiada si ,pod
sznur” nacignigty na palikach na wysoké od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powienzch
Ukladanie brukowca natg rozpoca¢ od uprzednio wykonanych oporow-krasmikow. W przypadku gdy
dokumentacja projektowa takich oporéw nie przewagdupaley w pierwszej kolejnéci, po linii obwodu
umocnienia, ulgy¢ brukowce najwiksze. Brukowiec naly uklada tak, aby szczeliny redzy ssiednimi
warstwami mijaty si i nie przekraczaty 3 cm, a napkiszy wymiar brukowca byt skierowany w podktad.

Po utaeniu brukowca szczeliny nale wypelnic kruszywem i powierzchai ubic do osigniecia
wymaganego poziomu. W przypadku uktadania brukomagodktadzie z kruszywa i mchu, szczeliny male
dokladanie wypehdi mchem, a nagpnie kruszywem i powierzchaubi¢ do osigniecia wymaganego poziomu.

W przypadku ukfadania brukowca na zaprawie cemeMgaskowej roziéonej na podkiadzie z
kruszywa, szczeliny natg wypeinic zapravqg cementowo-piaskoav o stosunku 1:2. W okresie azania
zaprawy cementowo-piaskowej powierzehbruku naley ostont matami lub warstw piasku i utrzymywé w
stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

5.6. Uktadanie elementow prefabrykowanych

Typowymi elementami prefabrykowanymi stosowanykaiwmocnienia skarp i rowéva:s
- —  plytysciekowe betonowe - typ korytkowy wg KPED-01.03 [14]
- —  plytysciekowe betonowe - typ tréjkny wg KPED-01.05 [14],
- —  prefabrykatgcieku skarpowego - typ trapezowy wg KPED-01.25 [14]

Podiaze, na ktérym uktadanegta elementy prefabrykowane, powinno¢hgag;szczone do wskaika
Is = 1,0. Na przygotowanym podto nalery utozy¢ podsypk cementowo-piaskoso stosunku 1:4 i zagci¢ do
wskaznika Is = 1,0. Elementy prefabrykowane nateuktada z zachowaniem spadku poéhego i rzdnych
scieku zgodnie z dokumentagprojektows lub SST.

Spoiny pomgdzy ptytami naley wypetnic zapraw cementowo-piaskogvo stosunku 1:2 i utrzymywa
w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie panoigtych miejsc nie powinna Bywigksza ni 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiajeggnczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekracza 0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwyskpowa: wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- - nf (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umamnich przez humusowanie, obsianie,
darniowanie, brukowanie, hydroobsiew oraz umoceidmwidkniry i geosyntetykami,
- — m(metr) utaonegoscieku z elementéw prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000Q0Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami lyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oteji wg pktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m utzonegoscieku z elementéw prefabrykowanych obejmuje:
- —  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- — ew. wykonanie koryta,
- —  dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- —  ul@enie prefabrykatéw,
- —  piekgnacja spoin,
- — uporzadkowanie terenu,
- —  przeprowadzenie batdapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukawie
2. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszyvaduralne do nawierzchni drogowychwir
i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-12074:1998  Usdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarniap@wierzchni
biowtéknima. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomelignecyWymagania i metody bala
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegaku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci
8. PN-P-85012:1992  Wyroby powrocze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
9. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
10. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Robotyze Wymagania i badania
11. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popidiyelo
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowye/a
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane zobet Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne materialy

14. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KpE ransprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjialtowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt, 60
IBDiM, Warszawa, 1999.
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PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem przepustow pod zjazdami.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohewaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét na drogach krajowych i wojewédzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonywaniem przepustow rurowych pod zjazdami regdboczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, shacy do
przeprowadzenia wody matych ciekéw wodnych pod pasy zjazdow.

1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgaovykonana jest z rur betonowych kddbetowych.
1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizop przepust na wlocie i wylocie i podtrzyrpeg nasyp zjazdu.

1.4.4. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogo6lne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogb6lne wymagania dotygsze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepust z typowych prefabrykowanych rur
betonowych, olgitych niniejsa OST, &:
- — prefabrykaty rurowe,
— — kruszywo do betonu,
- — cement,
- — woda,
— — mieszanka pod tagfundamentow,



- — drewno na deskowanie,
— — materialy izolacyjne,
- — Zzaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztalt i wymiary prefabrykatow powinny &yzgodne z dokumentacjprojektows i SST. Odchyiki
wymiarow prefabrykatéw powinny odpowiatdBRN-B-02356 [1].

Powierzchnie elementéw powinny dgtadkie, bez gknie¢ i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako
pozostatéci po rcherzykach powietrza i wodzie, ktéryclelgbkas¢ nie przekracza 5 mm.

Prefabrykaty rurowe powinny byvykonane z betonu klasy co najmniej B-30.

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywsie na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtazu.

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementowstkukcji przepustow powinny spettia
wymagania PN-B-06712 [5].

Kruszywa nalgy skladowg w warunkach zabezpieczaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego frakijéPodiaze sktadowiska powinno Byéwne, utwardzone
i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementowstkakcji przepustéw powinien spehdia
wymagania PN-B-19701 [7].

Nalezy stosowd cement portlandzki zwykly (bez dodatkéw) klasy5dp betonu klasy B-30 i klasy
32,5 do betonu klasy B-25.

Cement naley przechowywa zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda

Woda powinna by ,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [BEz bada laboratoryjnych
mozna stosowawodochgowa wode pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego
Mieszankado wykonania fawy fundamentowej powinna spetvigmagania PN-B-06712 [5].
2.8. Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywanitortmevych scianek czotowych przepustow
powinno spetni@wymagania PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].

2.9. Materiaty izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustévécianek czotowych mma stosowé
- — emulsj kationowa, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
- — roztwér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],
- - lepik asfaltowy na garco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],
- - pap asfaltows wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub ajaty technicznej,
wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzondvdadczalnie i posiadage aprobag techniczg - za
zgodi Inzyniera.

2.10. Zaprawa cementowa
Stosowana zaprawa cementowa powinné fogrki nie nkszej ng M 12 i spelnié wymagania PN-B-
14501 [6].
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustow pod zjazdami powiniekazg sie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego sprgtu:
- — koparek,
— — betoniarek,
- — dozownikéw wagowych do cementu,
— — sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zgggczarki ptytowe.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Transport materiatéw do budowy przepustéw pod zgazdodano w OST D-03.01.01 ,Przepusty pod
korom drogi”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobovazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
- odwodnienia,
- — czasowego przelenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rewina ktérym bkdzie
wykonywany przepust,
— — wytyczenia osi przepustu i kradzi wykopu,
— — innych robét podanych w dokumentacji projektowS8ST.

5.3. Wykop

Spos6b wykonywania robot ziemnych pod fundamefdignek czotowych i taw fundamentow
powinien by dostosowany do wielkei przepustu, gbokasci wykopu, uksztaltowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop naley wykonywa w takim okresie, aby po ich zaktzeniu mana byto przystpi¢ do
wykonywania przepustu.

5.4. tawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinnadwykonana zgodnie z dokumentagpjrojektovg i SST.

Jereli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczdpatea fundamentowa me by wykonana:
— z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechaniczgednie z wymaganiami OST  D-04.04.01
»Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegohanicznie”,
— — zgruntu stabilizowanego cementem R5 MPa wedtug normy PN-S-96012 [13].

Dopuszczalne odchytki dla taw fundamentowych prstow wynosz

- — dla wymiaréw w planie +5cm,
— — dlarzdnych wierzchu tawy +2cm.

5.5. Uktadanie prefabrykatéw rurowych

Uktadanie rur betonowych lukelbetowych naley wykona wg BN-74/9191-01 [18]. Styki rur naie
wypeltnic zapravg cementow wg pkt 2.10 i uszczelaimateriatem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przegriera.

5.6.$cianki czotowe
Deskowaniescianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokralezy wykona wg PN-B-06251
[3].

30.

Betonowanie nafy wykonywa& wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinnachyie mniejsza i B-

Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasiypznajd sie pod ziemi, nalery zagruntowa
przez:
- — dwukrotne smarowanie betonu emalkationova w przypadku powierzchni wilgotnych,
- — smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku povaent suchych,
lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustéw

Zasypk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) ngleuktad& jednoczénie z obu stron przepustu,
warstwami o jednakowej grubd z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotrig zasypki w czasie zagzczania
powinna odpowiada wilgotnasci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metddwg PN-B-04481 [2] z
tolerancy -20%, +10%.

Wskanik zagiszczenia poszczegllnych warstw powinieré lzgodny z dokumentacjprojektowy i
SST.

5.8. Umocnienie wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotéw naly wykona zgodnie z dokumentacprojektows i SST. Umocnieniu
podlega dno oraz skarpy.



W zalenosci od materiatu zytego do umocnienia, wykonanie robét powinn@ lzgodne z OST D-
06.01.01 ,Umocnienie skarp, rowéwdiekow”.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robét
Kontrole jakasci robét naley wykona zgodnie z OST D-03.01.01 ,Przepusty pod kardrogi” pkt 6,
oraz SST.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, SST i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
— — roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— — wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- — dostarczenie materiatéw,
- — wykonanie taw fundamentowych,
— — wykonanie deskowania i rozebranie,
— — monta konstrukcji przepustu,
— — betonowanie konstrukcji fundamentgcianki czotowej,
— — wykonanie izolacji,
— — wykonanie zasypki i zagzczenie,
— — umocnienie wlotow i wylotéw,
— — uporzdkowanie terenu,
- — przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja vigrowa elementow
budowlanych z betonu
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prélggkintu
3. PN-B-06251 Roboty betonoweeilbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunkkaryania i ochrony wrodowisku
agresywnych wod gruntowych
5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw
10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniacinsswany na gaco
11. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacigtaste
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ROWY

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y4 wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obaemijaca podstaw opracowania szczegoétowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéa
drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Réw przydrany - réw zbierajcy wodk z korony drogi.

1.4.3.Réw odplywowy - réw odprowadzgy wock poza pas drogowy.

1.4.4.Rbéw stokowy - row zbieragy wodk sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Materialy nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
- —  koparek podsbiernych,
- —  spycharek lemieszowych,



- —  réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— —  uradze kontrolno-pomiarowych,
- —  zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robd6t okéonych w niniejszej ST, mmma korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nammiego przez wog $cigciu trawy i krzakéw w
obrebie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nale uzysk& podane potie] wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-S-02204 [1]:

- - dlarowu przydrimego w ksztalcie:

a) a) trapezowym - szerakodna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3.:1,3, gtbokas¢ od 0,30
m do 1,20 m liczona jako #zaica pozioméw dna i uszej kravedzi gérnej rowu;

b) b) tréjlatnym - dno wyoksgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewatrznej
1:3, nachylenie skarpy zewtnznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica
poziomow dna i riszej kravedzi gornej rowu;

c) c) optywowym - dno wyokglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredeie gérne wyokgglone
tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nacmyeskarpy wewegtrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od
1:3 do 1:10, gihokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakoznica poziomoéw dna i nszej krawgdzi gornej
rowu;

- - dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, skeéd dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51:1,
do 1:3, gtbokas¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powinien¢bgddalony co najmniej o 3,0 m od kredei
skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.

- — dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy,rskes¢ dna co najmniej 0,40 m,dpokas¢ minimum
0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniachyttaki kolowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek padiy rowu powinien wynosi0,2%; w wypatkowych sytuacjach

na odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mah trawiash - 2,0%,
- darniny - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowéw i skarp rglevywiezé poza obgb
pasa drogowego i rozplantoévev miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostmiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.



6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu lrazna100m
3 | Powierzchnia skarp lrazna100m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z toleranc £ 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i giebokas¢ rowu

Szeroké¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektows z tolerancy + 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdza szablonem. PrZwit miedzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQ0Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami lyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— —  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- —  oznakowanie robét,
- —  0czyszczenie rowu,
— —  pogtbianie i profilowanie rowu,
- —  $cigcie trawy i krzakow,
- —  odwiezienie urobku,
- —  roboty wykaczeniowe,
- —  przeprowadzenie pomiarow wymaganych w spkagiji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaleoty ziemne



